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Zakres sprawdzen realizowanych przy pomocy testera
radiokomunikacyjnego.

1. Tester musi obstugiwac biezace sprawdzenia radiostacji:
e Talon RT-8200;
e RS-6106;
e RS-6113;
e Rockwell Collins Ar-1500 - C-130 Hercules;
¢ Radmor -Comp@n KK-H09 — Wizjer;
e ATC RL-10 - Orlik;
e innych typow radiostacji VHF/UHF, HF zabudowanych na sprz¢cie cywilnym i

wojskowym.
Musi zapewnia¢ mozliwosci pomiaréw parametréw odbiornikow VOR/ILS i MB.

Musi zapewnia¢ mozliwos¢ symulacji lotu po trasie zgodnie z danymi wysytanymi dla
odbiornika GPS.

2. Parametry radiostacji mierzone przy pomocy testera radiokomunikacyjnego:
e Sprawdzenie mocy wyjsciowej nadajnika:
e Sprawdzenie czulosci radiostacji;
e Sprawdzenie nadajnika — modulacja AM;
e Sprawdzenie nadajnika — modulacja FM;
e Sprawdzenie ttumika szuméw odbiornika;
e Sprawdzenie napig¢cia samopodstuchu;
e Sprawdzenie stabilnosci czgstotliwosci nosne;j;
e Sprawdzenie wspolczynnika glebokosci modulacii;
e  Wspodlezynnik znieksztatcen:
e Sprawdzenie SINAD oraz S/N.

3. Parametry VOR/ILS oraz MB mierzone przy pomocy testera radiokomunikacyjnego:

e (Czulosd¢ traktu odbiorczego Lokalizera;

e Zmiana czgstotliwosci modulacji Lokalizera;
Zmiana glebokosci modulacji Lokalizera:
Zmiana czestotliwosci nosnej Lokalizera;



e Zakres dynamiki Lokalizera;

e Odchylka od kursu Lokalizera;

e Stabilnos¢ linii kursu Lokalizera;

e Czulo$c¢ przy zadanej odchytce od kursu Lokalizera;
e (Czulo$¢ traktu odbiorczego Glisady:

e Zmiana czestotliwosci modulacji Glisady;

e Zmiana glebokosci modulacji Glisady:

e Zmiana czestotliwosci nosnej Glisady:

e Zakres dynamiki Glisady;

e (Odchylka od kursu Glisady;

e Stabilnos¢ linii kursu Glisady:

e Czutos¢ przy zadanej odchyice od kursu Glisady;

e Trakt odbiorczy sygnatow Markera dla zadanego progu czutosci:
e Zakres dynamiki traktu odbiorczego sygnalow Markera:
e Selektywno$¢ traktu odbiorczego sygnatow Markera;
e Selekcja sygnatu ,.Outer” Markera;

e Selekcja sygnatu ,Middle™ Markera;

e Selekcja sygnatu ,Inner” Markera;

e (Czutosc traktu odbiorczego VOR;

e Kurs wybrany VOR;

¢ Sygnat identyfikacyjny radiolatarni VOR.

4. Mozliwo$¢ symulacji lotu z wlgczonym odbiornikiem. a takze odczyt danych GPS przy
pomocy testera radiokomunikacyjnego zgodnie z zadanymi parametrami symulacji lotu.



